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Resumo

Atualmente, o mercado de carnes é um dos que mais cresce no mundo e a necessidade de
obtencdo de melhores desempenhos por parte dos rebanhos é igualmente crescente. Com isso,
0 monitoramento do peso dos animais, em tempo real, é altamente desejavel, com vistas ao
fornecimento de informacdes mais rapidas e assertivas aos produtores. O objetivo deste trabalho
foi projetar um sistema eletrbnico de baixo custo para leitura e monitoramento de peso de
bovinos, bem como armazenamento das informa¢cbes em um banco de dados, para posterior
andlise. A criacdo do protétipo partiu do projeto do circuito eletrénico e da programagédo em um
microcontrolador Arduino. Para fins préaticos, foi necessario realizar varios testes e ajustes no
software utilizado para a criacdo do circuito, tais como a analise da resposta do sistema para
uma determinada entrada, identificacdo dos intervalos de linearidade dos componentes que
seriam usados, bem como, da programacdo. Com os estudos comportamentais analisados e
aprovados, o0s equipamentos foram comprados e o protétipo construido. Em seguida,
implementou-se um sistema de Identificagdo por Radio Frequéncia (RFID) de baixo custo, junto
ao software e ao hardware desenvolvidos, permitindo assim, a captacdo de dados em tempo
real, e a gravacdo dos mesmos em uma planilha do Excel. Tal sistema foi submetido a testes de
leitura das chamadas tags (componentes que contém os dados a serem lidos pelo sistema), 0s
guais indicaram a ineficiéncia do sistema para leitura de tags distanciadas em mais de poucos
milimetros. Uma nova solugéo foi entdo concebida, a qual contemplou a visdo computacional
como potencial ferramenta de trabalho. Para isso, foi necesséria a compra de um novo
microcontrolador, dotado de maior capacidade de processamento, a saber um Raspberry Pi, bem
como a troca de linguagem de programacdo para o Python. Vérios codigos foram elaborados
objetivando que um banco de dados ensinasse a maquina, as imagens que seriam necessarias
para ele identificar. O projeto apresentou-se bastante promissor, principalmente depois que a
identificac@o por visdo computacional foi adicionada ao projeto. Com relagéo a prot6tipo inicial,
ele apresentou uma boa resposta, indicando pesos muito préximos aos reais. A implementacao
da visdo computacional forneceu maior velocidade de resposta aos processos testados, sendo,
portanto, mais recomendada do que a abordagem via RFID.

Palavras-Chave: Arduino, RFID, visdo computacional.
Link do pitch: https://youtu.be/AK3YvG2FohQ

Sessdo: 2
NUmero poster: 90 novembro de 2022
Identificador deste resumo: 1090-16-1077


https://youtu.be/AK3YvG2FohQ

