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Resumo

Visando o avango tecnolégico na cafeicultura de precis@o, esse projeto consiste no estudo das
partes eletrbnicas, fisicas e mecéanicas de um drone, tendo como objetivo principal a construcao
de um prot6tipo capaz de realizar voos em culturas de café na regido Sul de Minas Gerais. O
objetivo dos voos desejados é o registro de condi¢des climaticas, do solo e dos cafeeiros ali
presentes. Este trabalho estuda e revisa as bibliografias desenvolvidas por outros pesquisadores
da area dos VANTSs (Veiculos Aéreos Nao Tripulados) e dindmica de voo. Além disso, a pesquisa
aborda maneiras para dimensionar parametros de poténcia, torque, corrente elétrica, sistemas
embarcados e peso a fim de garantir estabilidade aérea. O drone desenvolvido deve ter
autonomia de voo igual ou superior a 20 minutos e grande estabilidade nos 3 eixos de
coordenadas cartesianas para garantir longo periodo de voo e boa qualidade de imagem. Assim
sendo, o projeto é construido em formato de hexacoptero, ou seja, um drone com 6 motores
arranjados em formato de hexagono. Nao foi possivel finalizar a montagem pratica do projeto
devido a atrasos gerados pela COVID-19. Entretanto, voos sdo feitos com um drone paralelo
para continuidade do trabalho.
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