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Resumo

A doencga do ligamento cruzado cranial (LCCr) € uma das afec¢des ortopédicas mais comuns em
cdes. Causa instabilidade articular, dor, claudicacdo, lesdo meniscal e osteoartrite, 0 que afeta
diretamente a capacidade de deambulagdo e a qualidade de vida dos animais. O tratamento
comumente é cirlrgico e as osteotomias tibiais, como a TPLO e, mais recentemente, a CBLO,
sao as técnicas mais utilizadas visando corrigir a instabilidade articular, ao alterar a biomecénica
do joelho e neutralizar o impulso tibial cranial. Modelos ex-vivo séo de grande relevancia para
avaliar e comparar técnicas cirurgicas, sendo Uteis também para analisar as caracteristicas
biomecéanicas dessas intervengfes. O objetivo do trabalho foi gerar informacgdes primérias para a
elaboracdo de um modelo experimental ex-vivo que simule a instabilidade articular gerada pela
ruptura do LCCr, comparando com a estabilizacdo gerada apds utilizacdo das técnicas de TPLO
e CBLO. Para isso, 24 membros pélvicos (MPs) de cdes adultos foram submetidos a ensaios
biomecanicos de compressao axial, com uma carga de 50% do peso corporal individual. Os
joelhos foram fixados na maquina de ensaio universal INSTRON EMIC 23-20, com o fémur e a
tibia conectados a plataformas, posicionados em angulagcdo aproximada de 135°, simulando a
fase de apoio da marcha do cdo. Para avaliagdo do correto posicionamento articular, foi
realizada radiografia em projecdo mediolateral, seguida da mensuracdo da angulacdo pela
intersecdo dos eixos anatdmicos entre a tibia e o fémur. A angulacdo articular no ensaio
biomecanico foi avaliada em quatro grupos: o primeiro com o LCCr intacto, o segundo apos a
sua ruptura, e os dois Ultimos ap0s as corre¢des cirdrgicas, em que 12 membros foram
submetidos a técnica de TPLO e 12 a técnica de CBLO. A angulacao final ap6s a compressao foi
mensurada por radiografia de modo similar & avaliacao inicial. Os resultados mostraram que ndo
houve diferenca estatistica na angulacao articular entre os grupos, comprovando a confiabilidade
e a uniformidade do modelo. O posicionamento da articulacdo do joelho em angulacao
aproximada de 135° garantiu representatividade da fase de maior carga da marcha,
proporcionando avaliacdo da estabilidade articular em condicbes proximas da realidade
fisiologica. Os achados confirmam a viabilidade de simular a ruptura do LCCr no modelo
experimental, possibilitando a realizagéo de pesquisa comparativa da resisténcia mecanica entre
as diferentes técnicas cirurgicas.
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