XXXVIII Congresso de Iniciacéo Cientifica da UFLA

Engenharia de Controle e Automagéo
Desenvolvimento de drone baseado em microcontroladores para monitoramento

Gabriel Fonseca Silva - 7° periodo de Engenharia de Controle e Automacédo, UFLA, bolsista
PIBIC/UFLA

Joaquim Quinteiro Uchda - Orientador, professor do Departamento de Computagéo Aplicada,
UFLA - Orientador(a)

Resumo

A agricultura exerce um papel fundamental na sociedade, mas é comum haver desperdicios no
campo, causados por fatores como o monitoramento inadequado das lavouras. Para lidar com
esse problema, uma das alternativas mais promissoras € a utilizacdo de VANTSs (Veiculos Aéreos
N&o Tripulados) no acompanhamento das plantacdes. O drone, enquanto tipo de VANT,
representa uma excelente op¢do para produtores que desejam observar de forma continua o
estado de suas lavouras. O mercado j4 oferece modelos capazes de monitorar variaveis como
coloracdo das plantas, temperatura e presenca de pragas. Entretanto, um grande obstaculo
persiste: o custo elevado, que dificulta a ado¢éo dessa tecnologia por pequenos produtores. Este
projeto tem como objetivo desenvolver uma alternativa de baixo custo para o monitoramento
agricola, por meio da construcdo de um drone funcional e acessivel. Para isso, foi realizada
inicialmente uma revisdo bibliografica sobre drones na agricultura, identificando aplicacGes
consolidadas e tecnologias mais utilizadas. Em seguida, procedeu-se a pesquisa e sele¢édo de
componentes eletrbnicos e estruturais adequados ao projeto. O protétipo em desenvolvimento
utiliza a controladora SpeedyBee F405 Wing Mini, compativel com firmwares como ArduPilot e
INAV, garantindo estabilidade e flexibilidade no controle de voo. A alimentacdo é feita por uma
bateria LiPo 11,1 V de 3000 mAh e 30C, dimensionada para fornecer corrente adequada aos
motores brushless com ESCs de 30 A. O carregamento é realizado por meio de um carregador
IMAX B3 Pro (20 W, 1,6 A), que permite o balanceamento seguro das células da bateria. A
estrutura do drone sera composta por frame em fibra de carbono leve, garantindo resisténcia e
baixo peso. Para 0 monitoramento, serd integrada uma camera de baixo custo com transmissao
em tempo real, além de sensores ambientais como o DHT22 (umidade/temperatura).
Futuramente, seréo realizados testes de campo para avaliar o desempenho do sistema, incluindo
autonomia de voo e qualidade dos dados coletados, determinados experimentalmente de acordo
com o consumo do conjunto motor-bateria, os resultados obtidos serdo organizados e
divulgados.
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