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Resumo

A identificacdo rapida e precisa do surgimento das culturas é um fator essencial para o
desenvolvimento de uma agricultura inteligente, permitindo ajustar dinamicamente as estratégias
de cultivo durante o processo de producdo em casa de vegetacdo. You Only Look Once (YOLO)
€ um dos algoritmos de deteccdo de objetos mais populares para aplicacbes em tempo real,
destacando-se em termos de velocidade e precisdo. O objetivo do presente trabalho foi ajustar e
avaliar o desempenho do algoritmo YOLOvV8 na identificacdo de plantulas emersas da alface em
casa de vegetacdo. Para isso, foram organizados conjuntos de dados de imagens para
treinamento, validacdo e teste de plantulas da alface produzidas em duas bandejas de plastico
com 64 células cada. As imagens das plantulas foram capturadas durante 15 dias apls a
semeadura. As anotag¢des de caixas delimitadoras foram realizadas em cada planta e em cada
célula vazia (ndo germinada), com o uso do Label Studio. Durante 15 dias, foram obtidas 230
imagens, totalizando 3450 imagens, divididas na proporcdo de 8:1:1. As imagens foram
padronizadas, sendo redimensionadas para uma dimensao consistente de 640 x 640 pixels. O
algoritmo YOLOVv8 foi treinado com o conjunto de dados de imagens ao longo de 100 épocas,
utilizando um tamanho de lote de 8, ou seja, 8 amostras processadas simultaneamente em cada
iteracdo. As seguintes meétricas foram selecionadas para avaliar o desempenho do modelo
YOLOVS8: Precisdo, Recall, mMAP@0,5, mAP@0,5:0,95 e F1-Score. Em termos de deteccdo de
plantulas da alface, o0 modelo obteve Precisdo de 0,9979, Recall de 0,9964, mAP@0,5 de
0,9949, mAP@0,5:0,95 de 0,9253 e F1-Score de 0,9971, demostrando que 0 modelo atende a
demanda de deteccdo de plantulas da alface em casa de vegetagdo, mesmo em cenarios com
informacdes de fundo complexas. Portanto, o YOLOV8 pode ser indicado para deteccéo precisa
de plantulas da alface em casa de vegetacao, potencializando o monitoramento em tempo real e
auxiliando no processo de identificacdo de falhas na emergéncia durante a producdo de mudas
da alface.
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